DWB100HShet, DW200HShet — odbiorniki z pilotami
DWB100HRhet, DWP12R, DWP24R — odbiorniki (PL)

Simes® ZDALNE STEROWANIA Z KODEM DYNAMICZNYM

Ponizsza instrukcja dotyczy nastepujacych typow urzadzen zdalnego sterowania:

Typ urzadzenia Zawarto$¢ zestawu Napigecie zasilania Obciazalno$¢ wyjs¢ przekaz- | Maks. zasieg w terenie
nikowych otwartym
DWB100HShet odbiornik DWB100HRhet - - 100 m
+ 2 piloty DWB100HT
DW200HShet odbiornik DWB100HRhet - - 200 m
+ 1 pilot DW200HT
DWB100HRhet odbiornik bez pilotow 10..40 VDC lub 13,5..29 VAC 1A, 120VAC/30vDC -
DWP12R odbiornik bez pilotéw 11..17vDC 10A, 277VAC/28VDC -
DWP24R odbiornik bez pilotéw 20..35VDC lub 20..27VAC 10A, 277VAC/28VDC -

Odbiorniki z powyzszych zestawow rdznia si¢ miedzy soba obciazalnoscia wyjsé przekaznikowych i napigciem zasilania — patrz tabela powyzej.
Pozostate parametry maja identyczne i zostaty one opisane ponizej:
Mozliwo$é¢ przypisania dowolnych przyciskéw pilota do dowolnych wyijsé edbiornika. Odbiornik posiada dwa przyciski programowania:
PRG1 przypisany do pierwszego kanatu odbiornika i PRG2 — do drugiego. Wybierajac przy programowaniu jeden z nich mozna przypisa¢ dowol-
ny przycisk pilota do wybranego kanatu odbiornika. Co wigcej, ten sam przycisk pilota mozna wpisa¢ rowniez do drugiego kanatu odbiornika,
albo dwa przyciski pilota wpisa¢ do jednego kanatu odbiornika. W praktyce, pozwala to zrealizowa¢ dowolne rozwigzania w zakresie zdalnego
sterowania, np.:

o cze$¢ pilotow jednoprzyciskowych steruje pierwszym wyjsciem, a pozostate — drugim,

o dowolny przycisk pilota steruje wyjsciem nr 1, a inny przycisk — wyjsciem nr 2,

o dwa przyciski pilota steruja tylko jednym wyj$ciem: jeden przycisk wigcza wyjscie, a drugi — wylacza,

e jeden przycisk pilota steruje dwoma wyj$ciami jednocze$nie (np. sterujemy dwoma urzadzeniami separowanymi galwanicznie).
Uwaga. Pelna swoboda wigzania przyciskow pilota do wyj$¢ odbiornika dotyczy pilotow 1 - 4 kanatlowych oraz pilota wielokanatowego STX.
W przypadku pilotow CH8H i CH32H wystgpuje pewne ograniczenie: nie mozna do jednego odbiornika wpisaé¢ rownocze$nie przyciskow
z dwoch sasiednich bankow, np. z banku 1 2, 3i 4 itd.

Rézne tryby pracy wyjsé. Kazde wyjscie odbiornika moze pracowa¢ w jednym z wielu trybow okre§lonych zworkami JP1 i JP2, oraz zaprogra-
mowanym, dla kazdego wyjscia z osobna, trybem pracy: mono- lub bistabilnym (patrz pkt 3 i 4 procedur programowania). Pozwala to realizowaé
rézne rozwigzania w zakresie zdalnego sterowania, np.:

e nacisnigcie przycisku pilota zatacza wyjscie na okreslony czas. Kolejne naci$niecie W czasie zalaczenia wyjécia przediuza czas zalaczenia (tryb A w tabeli 1);

e naci$niecie przycisku pilota zatacza wyj$cie na stale. Kolejne naci$niecie — wylacza (tryby B, D i F w tabeli 1);

e naci$niecie przycisku pilota zatacza wyjscie na okreslony czas. Kolejne nacisnigcie, gdy wyjscie jest wlaczone — wylacza (tryb E);

e nacisnigcie przycisku pilota zalacza wyjscie na state (tryb H), lub na okreslony czas (tryb G w tabeli 1). Kolejne naci$nigcie, gdy wyjscie jest wlaczone — wy-
acza. Ten tryb rozni si¢ od dwoch poprzednich tym, ze nie ma mozliwosci zalaczenia dwdch wyjs¢ jednoczesdnie. Innymi stowy, jesli zalaczone jest wyjscie
1, a naci$niemy przycisk od wyjscia 2, to nastapi wylaczenie wyjscia 1 i dopiero kolejne naci$niecie przycisku zalgczy wyjscie 2. Ten tryb uzywany jest do
sterowania silnikami;

e jak poprzedni, ale sterowanie obydwu wyjsciami odbywa si¢ jednym przyciskiem, czyli kolejne naci$niecie przycisku na przemian: wiacza wyjscie 1, wyla-
cza, wlacza wyjscie 2, wylacza. Ten tryb rowniez uzywany jest do sterowania silnikami (tryb G i H);

e nacisnigcie jednego przycisku pilota zatacza wyjscie. Kolejne nacisnigcia tego samego przycisku nie zmieniaja stanu wyjscia. Dopiero naci$niecie innego
przycisku pilota — wylacza wyjscia. Ten tryb przydatny jest w sytuacjach, gdy nie widzimy urzadzenia sterowanego, a chcemy mie¢ pewnos¢, ze urzadzenie
wlaczylismy albo wylaczylismy (tryb Bi D );

e naci$nigcie przycisku pilota zatacza wyjscie, wylaczenie nastepuje po zwolnieniu przycisku. Ten tryb czgsto stosowany jest w napedach wyciggarek samo-

chodowych (tryb C).
Tabela 1 przedstawia wszystkie mozliwe tryby pracy wyjs¢.
Stan zworek Tryb monostabilny @ Tryb bistabilny ©
JP1 zwarta A. Po naci$nieciu przycisku pilota, wyjscie zalaczy sie na okre$lo- B. Kolejne naci$nigcia przycisku pilota na przemian wiaczaja i
JP2 zwarta ny czas. Kolejne naci$nigcie przycisku w czasie, gdy wyjscie jest wylaczaja wyjscie, lub jeden przycisk tylko wiacza wyjscie, a
zalaczone, przedtuzy tylko czas zataczenia. drugi tylko wytacza @
JP1 zwarta C. Wyjscie jest zataczone jak dtugo nacisniety jest przycisk pilota. D. Jak wyzej ¢
JP2 rozwarta Po zwolnieniu przycisku, wyjscie jest jeszcze zataczone przez czas
8 razy krotszy od zaprogramowanego )
JP1 rozwarta E. Kolejne nacisnigcia przycisku pilota na przemian wiaczaja i F. Kolejne nacisnigcia przycisku pilota na przemian wiaczaja i
JP2 zwarta wylaczaja wyjscie, ale dodatkowo wyjscie wylaczy si¢ samo po wylaczaja wyjscie.
zaprogramowanym czasie.
JP1 rozwarta G. Jak wyzej, z tym, ze nie mozna wiaczy¢é dwoch wyjsé na raz — H. Jak wyzej, z tym, Ze nie mozna wlaczy¢ dwoch wyjs$¢ na raz —
JP2 rozwarta funkcja przydatna do sterowania silnikami © funkcja przydatna do sterowania silnikami ©

@ Monostabilny lub bistabilny tryb pracy danego wyjscia uzyskuje si¢ po wykonaniu odpowiednio: pkt. 3 lub 4 procedur programowania.

Opdznienie wylaczenia wyjécia po zwolnieniu przycisku zmniejsza ryzyko wystapienia niepozadanych przerw w zataczeniu wyjscia, spowodowanych przez

zaktécenia generowane np. przez silniki. Aby umozliwi¢ precyzyjne ustawienie tak krotkiego czasu, wprowadzono utatwienie — nalezy programowac czas 8-

krotnie dhuzszy od zadanego. Jesli chcemy uzyskaé czas opoznienia rowny np. 0,5s, nalezy zaprogramowac czas trochg dtuzszy niz 0,5 x 8 =4, czyli 4..5s.

@ w tych trybach mozna rowniez sterowaé oba wyjscia tylko jednym przyciskiem pilota, w cyklu: wiacz wyjscie 1 — wylacz — wlacz wyjscie 2 - wyltacz. W tym
celu nalezy przypisac¢ przycisk pilota do jednego tylko wyjscia, a do drugiego — nie.

@ Jezeli do danego wyjscia przypisalismy jeden przycisk pilota, to kolejne nacisnigcia tego przycisku na przemian wiaczaja i wylaczaja dane wyjscie. Jesli do
wyj$cia przypiszemy dwa przyciski pilota (1 i 2 albo 3 i 4), wowczas przycisk nieparzysty (1 albo 3) zawsze zatacza wyjscie, a przycisk parzysty (2 lub 4) - wy-
tacza.

G w tym trybie ilo$¢ pilotow jest ograniczona ze 104 do 20.

Diody $wiecace LED. Odbiornik posiada gtowna dwukolorowa diod¢ $wiecaca LED (5mm) oraz dwie diody zataczenia wyjs¢ (3mm). Dioda
gtowna sygnalizuje stan zalgczenia zasilania kolorem zielonym, a po zataczeniu wyjscia 1 §wieci na czerwono razem z dioda tego wyjscia.

Wyijscie sygnalizacyjne S. Odbiornik posiada wyjscie typu otwarty kolektor o obcigzalnosci 1A/60V (oznaczone litera ,,S”), ktore sygnalizuje
chwile zalaczenia i wylaczenia kazdego wyjscia — podajac odpowiednio dwa lub jeden impuls zwarcia do masy w cyklu: 0,5/0,5s (impuls/przerwa).
Sygnalizuje takze nacisnigcie przycisku pilota, gdy to naci$nigcie nie zatacza wyjscia, a jedynie przedtuza czas podtrzymania wyjscia (tryb A).
Natomiast w trybach B® i D, w ktorych pierwszy przycisk pilota zatacza, a drugi wylacza wyjscie przekaznikowe, na wyjsciu ,,S” pojawiaja sie
dwa impulsy przy kazdym nacis$nigciu pierwszego przycisku pilota, a jeden impuls — przy kazdym naci$nigciu drugiego.
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Pamiec¢ pilotéw. Odbiornik moze wspotpracowaé z maksymalnie 104 pilotami (za wyjatkiem trybow C i D z tabeli 1, w ktorych pamig¢ jest ogra-

niczona do 20). Wprowadzenie do pamigci 105-ego skasuje pierwszy, itd.

PROCEDURY PROGRAMOWANIA

UWAGA! W ponizszym tekscie symbol PRGX nalezy zamieni¢ na

PRG1, gdy programujemy wyjscie 1, lub PRG2, gdy programujemy

wyjscie 2. Wolne miganie LED w odbiorniku na zielono potwierdza

prawidlowe wykonanie procedury. Szybkie miganie na czerwono ozna-
cza blad — procedurg nalezy powtorzyc.

1. Wprowadzenie pilota do pamieci odbiornika oraz przypisanie
wybranego przycisku pilota do dowolnego wyjscia odbiornika.
Uwaga. Jesli popetnilismy jaki$ btad, np. przypisaliSmy przyciskowi
pilota niewlasciwe wyjscie, wowczas nalezy wykonaé pkt 2 proce-
dur (kasowanie pojedynczego pilota).

a) Przycisnaé na krotko przycisk PRGX w odbiorniku. Po zwolnieniu
przycisku LED $§wieci na czerwono.

b) Przycisna¢ wybrany przycisk pilota. LED w odbiorniku zmieni
kolor na zielony.

€) Przycisna¢ drugi raz ten sam przycisk pilota.

2. Kasowanie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika. (T¢ proce-
dure wykonujemy gdy chcemy usuna¢ jakiego$ pilot lub gdy chce-
my skasowaé przypisania przyciskow pilota do wyj$¢ odbiornika,
np. gdy w pkt. 1 przypisali$émy przyciskowi pilota nie to wyjscie,
ktore chcielismy. Uwaga: procedur¢ mozna wykonaé tylko wow-
czas, gdy posiadamy danego pilota).

a) Przycisnaé i przytrzymaé réwnocze$nie przyciski PRG1 i PRG2 w
odbiorniku - LED za$wieci si¢ na czerwono, a po 2s zmieni kolor na
zielony — wowczas przyciski zwolnié.

b) Nacisng¢ dowolny przycisk kasowanego pilota.

3. Programowanie trybu pracy monostabilnej i czasu zalaczenia

a)

b)

danego wyjscia.

Przycisnaé¢ i przytrzymaé przycisk PRGX w odbiorniku: LED za-
$wieci sie na czerwono, a po 2s zmieni kolor na zielony — wowczas
przycisk zwolnic.

Przycisng¢ na krotko ten sam przycisk PRGX - nastapi zataczenie
wyjécia ze $wieceniem diody glownej i diody wyjscia na czerwono.
Po uplywie Zzadanego czasu zalaczenia ponownie przycisnaé przy-
cisk PRX - nastapi wylaczenie przekaznika. Po 2s dioda LED za-
cznie migaé na zielono potwierdzajac wykonanie procedury.

4. Programowanie trybu pracy bistabilnej (wlacz/wylacz).

a)

b)

Przycisna¢ i przytrzymaé przycisk PRGX w odbiorniku - LED
za$wieci si¢ na czerwono, a po 2s na zielono — wowczas przycisk
zwolnic.

Przycisna¢ trzykrotnie przycisk PRGX w odstgpach krotszych niz 2
sekundy. Nastgpi zataczenie i wylaczenie wyjscia i potwierdzenie
wykonania procedury miganiem diody LED na zielono.

5. Kasowanie wszystkich pilotéw z pamieci odbiornika.

Przycisng¢ i przytrzymaé réwnocze$nie przyciski PRG1 i PRG2 na
czas dtuzszy niz 8 s (do chwili az dioda LED zacznie miga¢ na zie-
lono), a nastepnie przyciski zwolni¢. Pamigé zostata wykasowana, a
tryby pracy wyj$¢ (mono- lub bistabilne) pozostaja niezmienione.

SPECYFIKACJA:
pilot DWB100HT: moc radiowa: < 5mW, zasilanie: bateria 12V typu GP23A,
pilot DW200HT: moc radiowa: < 10mW, zasilanie: bateria 9V typu 6F22,
odbiornik:

- system kodu zmiennego KEELOQ®. firmy Microchip,

- pamig¢ pilotow: 104,

- odbiornik radiowy superheterodynowy, czuto$¢: -105 dBm,

- zasilanie i obcigzalno$¢ wyjs¢ przekaznikowych: patrz tabela na poczatku instrukcji,

- pobér pradu:

DWB100HRhet przy zasilaniu 12VDC: 12 mA + 28 mA na kazdy zalaczony przekaznik, @

DWB100HRhet przy zasilaniu 24VDC: 6 mA + 14 mA na kazdy zataczony przekaznik, -

DWPI12R przy zasilaniu 12VDC: 20 mA + 30 mA na kazdy zalaczony przekaznik, NC
DWP24R przy zasilaniu 24VDC: 20 mA + 15 mA na kazdy zalaczony przekaznik, l

- temperatura pracy: od -20 do + 40°C,

- tryby pracy wyjscé:
monostabilny: czas zalaczenia wyjscia: od 0,25s do 4 godzin,
bistabilny: wiacz — wylacz,

- wyjscie S (LA/60V) typu "otwarty kolektor",

- wyjscie antysabotazowe sygnalizacji otwarcia obudowy.

Instalacja. Odbiornik nalezy instalowa¢ mozliwie wysoko i wylacznie wewnatrz po-
mieszczen suchych. Przy instalacji nalezy pamigta¢ o tym, ze na zasigg dzialania urza-
dzenia niekorzystnie wptywaja: elementy metalowe, urzadzenia elektryczne, urzadzenia
radionadawcze, a takze $ciany i stropy budynku. Przed kazda trwalg instalacja odbior-
nika nalezy przeprowadzi¢ test zasiggu dziatania zestawu w miejscu instalacji. Do

oceny poziomu sygnatow radiowych zaleca si¢ stosowa¢ wskaznik RFM.

T—— SCHEMAT INSTALACYJNY — —— ——-——
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UWAGA! Wyjscie S nie moze by¢ bezposrednio taczone
do (+) zasilania (patrz schemat).
(*) przy zasilaniu urzadzenia napigciem zmiennym
(VAC) wyjscie S musi pozosta¢ niepodlaczone - nie
wolno podiaczaé sygnalizatora

Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wroctaw, ul. Avicenny 2, tel. 717845961, fax. 717845963,

Informacja o stabej baterii w pilotach sygnalizowana jest zanikiem $wiecenia lub miganiem wbudowanej diody LED.

na obudowie lub ptytce drukowane;j.

UWAGA! W pilotach z zestawu DWB100HShet zastosowano baterie alkaliczne typu GP 23A 12V, natomiast w pilotach z zestawu DW200HShet — baterie
cynkowo-weglowe typu 6F22 9V. Wymiany baterii dokonuje si¢ po odkreceniu obudowy. Przy wymianie nalezy koniecznie zachowa¢ biegunowo$¢ wskazang

WAZNE! Zuzyte baterie zawieraja szkodliwe dla $rodowiska substancje i nie wolno ich wyrzucaé razem z innymi §mieciami lub odpadkami domo-
wymi. Nalezy je odda¢ do punktu zbioru lub sklepu w ktorym zakupiono urzadzenie. Sprzedawca ma obowiazek przyjecia zuzytych baterii.

GWARANCJA

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesi¢cy od daty zakupu i zobowigzuje si¢ do bezplatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancyjnym wystapia
wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu czyste i na wlasny koszt, wraz z niniejsza gwarancja z potwierdzona data zakupu
i krotkim opisem uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach oraz wszelkich uszkodzen
powstatych w wyniku nieprawidlowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerobek i napraw. Elmes Elektronik nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne
straty i szkody bezposrednie lub posrednie mogace powsta¢ w wyniku nieprawidtowosci w dziataniu instalacji, systemoéw lub urzadzen, w ktorych zastosowano jego

produkty.

Data i miejsce zakupu (pieczeC Sprzedawey)........cccervrrreeeeerinneserniennnnnnas

Typ urzadzenia:........c.ccoevervevnrenne
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