RADIOLINIA / ODBIORNIK CZTEROKANALOWY Z KODEM DYNAMICZNYM CH4H  (PL)
1

Radiolinia / odbiornik czterokanatowy(*) przeznaczone sa do systemoéw alarmowych i zdalnego sterowania. Oferowane sa jako zestawy, skla-
dajace si¢ z odbiornika i jednego pilota, lub jako oddzielne odbiorniki. Urzadzenia wykorzystuja system kodowania zmiennego KEELOQ(R). Wspdtpracuja ze
wszystkimi pilotami i detektorami oraz z nadajnikiem RP501 produkcji EImes Elektronik na pasmo 434 MHz.

Opis dzialania

Pobudzenie nadajnika lub pilota powoduje w odbiorniku zataczenie przekaznika i $wiecenie przypisanej mu diody LED. W zalezno$ci od ustawionego trybu pracy
danego wyjscia, zalaczenie trwa przez zaprogramowany wczesniej czas (tryb monostabilny), lub do chwili ponownego uzycia pilota (nadajnika), czyli na przemian
w cyklu wiacz / wylacz przekaznik (tryb bistabilny). Taki sposob pracy dotyczy wigkszosci typéw nadajnikow. Inaczej jest przy wspolpracy z nadajnikiem RP501
pracujacym w trybie przekaznika radiowego lub detektorami CTX3H i CTX4H pracujacymi w trybie detekcji otwarcia/zamknigcia. W przypadku tych urzadzen,
niezaleznie od ustawionego trybu pracy kanatu w odbiorniku, zataczenie kanatu trwa az do chwili jego wytaczenia w nadajniku.

Opis zworek JP1..JP4:

JP1 i JP2 okreslaja sposob dziatania wyjscia S odbiornika:

zworki JP2 zwarta JP2 rozwarta
JP1 Przy wiaczeniu dowolnego przekaznika, na wyjsciu S pojawiaja si¢ dwa im- | jezeli w ktéryms z nadajnikow roztaduje si¢ bateria,
Zwarta pulsy zwarcia do masy, przy wylaczeniu — jeden. wyjécie S zostaje trwale zwarte do masy (nie ma
JP1 rozwarta | Jak wyzej, ale impulsy wystepuja tylko przy przelaczeniu kanatu 1. impulséw na wyjsciu S od przetaczen kanatow).

JP3 — szybko$¢ impulséw na wyjsciu S (czas impulsu/czas przerwy) — zworka zwarta — 0,25s/0,25s, zworka rozwarta — 0,5s/0,5s.

JP4 — po zdjeciu tej zworki odbiornik moze petni¢ funkcje bezprzewodowej mini-centrali w prostym systemie alarmowym - patrz nizej.

Dioda LED: $wieci na zielono gdy zaden kanat nie jest zalaczony, na czerwono - gdy chociaz jeden kanat jest zalaczony. Miga — gdy jeden z detektoréw ma rozta-
dowang bateri¢ — patrz opis nizej.

Kontrola stanu baterii w nadajnikach: odbiornik sygnalizuje stan baterii w nadajnikach typu PTX, GBX, CTX i RP. Roztadowanie baterii ponizej bezpiecznego

poziomu jest sygnalizowane miganiem diody LED w odbiorniku, a ilos¢ migni¢¢ wskazuje numer kanatu urzadzenia ze slaba bateria. Dodatkowo - gdy rozwarta jest

zworka JP2 - na wyjéciu S pojawia sie stan zwarcia do masy. Po wymianie baterii na nowa nalezy pobudzi¢ nadajnik w celu zerowania tej sygnalizacji.

Antysabotaz (TAMPER): otwarcie obudowy odbiornika CH4H powoduje rozwarcie obwodu antysabotazowego TAMPER.

Instalacja (wedhlug schematu przedstawionego obok)
Odbiorniki moga pracowa¢ wylacznie w temperaturze od 0 do +40 °C, wewnatrz suchych pomieszczen, nie moga by¢ narazone na dzialanie czynnikow atmosferycz-
nych, nie moga by¢ instalowane w poblizu urzadzen elektrycznych i metalowych stanowiacych ekran dla fal radiowych. Zasigg dziatania uzalezniony jest od lokaliza-
cji, stanu baterii w pilotach oraz poziomu lokalnych zaktécen radiowych. Gesta zabudowa, zawilgocone lub zelbetonowe $ciany moga znacznie ograniczy¢ zasieg.
Przed kazda trwalg instalacja odbiornika nalezy przeprowadzi¢ test zasiegu dziatania zestawu w miejscu instalacji. Do oceny poziomu sygnatow radiowych zaleca sie
stosowa¢ wskaznik Elmes Elektronik RFM3. Przewodu antenowego odbiornika nie nalezy mocowa¢ i klei¢ do $cian. Tryby pracy kanatow NC (wyjscia normalnie
zwarte) lub NO (wyjécia normalnie otwarte) ustawia si¢ zworkami 1..4 dla kazdego kanatu oddzielnie.

Procedury programowania odbiornika opisane sq na odwrocie instrukcji. Wyjscia ~ Buzzer *Q 9z
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Specyfikacja ‘ ‘ ‘
- odbiornik i nadajniki przystosowane do pasma 433,92 MHz, 5 bl S
- 4 wyjscia przekaznikowe separowane galwanicznie o obcigzalnosci: Rl

D4 3
odbiornik CH4Hhet: 1A/30VDC lub 0,5A/125VAC; odbiornik CH4H: 1A/30VDC lub 1A/120VAC; na zamoéwie- ]®|®|® ®|®|®|®|®|®|®|®

nie: 1A/240VAC. z z z z[ ]
- czas zalaczenia wyj$¢ przekaznikowych w trybie monostabilnym: od 0,25s do 4 godzin. IZL? %ﬁ %o %O
- zasilanie odbiornika: 12VDC. Pobor pradu: spoczynkowy: 20mA, maks: 120mA, f f f f
o] o] o] o] =

D

- obcigzalno$¢ wyjscia sygnalizacyjnego S: 1A/60V,

UWAGA! Wyjscie ,,S” zwiera do masy i nie moze by¢ taczone bezposrednio do (+) zasilania. - 5
Atest ZR.T.O.M. ,,TECHOM”- klasa C. % /  Piytd odbiornika
()

Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wroctaw, ul. Avicenny 2, tel (071) 7845961, 7845962, fax (071)7845963

Gwarancja: Producent udziela gwarancji na okres 12 miesiecy od daty zakupu urzadzenia i zobowiazuje si¢ do jego kazdorazowej bezplatnej naprawy, jezeli
W okresie gwarancyjnym wystapia wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu czyste i na wlasny koszt wraz z niniejsza
gwarancja z potwierdzong data zakupu i krotkim opisem uszkodzenia. Gwarancja nie obejmuje baterii oraz wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidto-
wego uzytkowania, samowolnych regulacji, uszkodzen mechanicznych, przerdbek i napraw. Elmes Elektronik nie ponosi odpowiedzialno$ci za ewentualne straty
i szkody bezposrednie lub posrednie moggce powsta¢ w wyniku nieprawidtowosci w dzialaniu instalacji, systeméw lub urzadzen, w ktorych zastosowano jego pro-
dukty. Szczegdtowe warunki udzielania gwarancji reguluje Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 30 maja 1995 r. Dz. U .Nr 64,poz.328.

(*) Uzyte gdziekolwiek w niniejszej instrukcji okreslenia ,,kanat” lub , kanatowy” nie oznaczajg kanatéw radiowych, lecz kanaly sterowania i nalezy je rozumieé
Jjako przyciski w pilotach, wejscia w nadajniku RP501 lub wyjscia przekaznikowe w odbiorniku.

BEZPRZEWODOWA MINI-CENTRALA ALARMOWA 007 :
Po zdjeciu zworki JP4 odbiornik CH4H pehi funkcje bezprzewodowej mini-centrali __N_ a pe?yg Eigztorsy . Sauil;; trelefonlczny Zailac
alarmowej i umozliwia budowe prostego systemu alarmowego o nastepujacych cechach: Dodatkowy 3 12VDCILA
- 8 bezprzewodowych linii alarmowych, praekazmik / % > .
- uzbrojenie-rozbrojenie alarmu z pilota, v o e &
- maksymalnie do 40 urzadzen bezprzewodowych, o . i I I | J
- pamig¢ alarmu (takze przy braku zasilania) z sygnalizacja linii alarmu dioda LED, : 4 d +
- pamig¢ stanu uzbrojenia lub rozbrojenia alarmu po wytaczeniu zasilania. r)} Bt R r E(I
- funkcja antynapadowa ,,panic” przy nacisnigciu przycisku pilota ponad 2s, a {1 1k2,2k 10.5W Buzer
- ograniczenie ilo$ci wywotan alarmu do 5 w czasie uzbrojenia, — 1 [ ] T 1 1
- 4 wyj$cia przekaznikowe typu NO/NC (wybdr zworka) o nastepujacym znaczeniu: Tamper D4 D3 D2 DI S + —

o D1 - sygnalizacja czuwania,
0 D2 - o dowolnym przeznaczeniu, zataczane np. z 2 przycisku pilota,
o D3 - alarmowe, do sygnalizatora akustycznego / optycznego, ® ® ® ® ® ® ® ® ® ® ® ® ®
0 D4 - alarmowe, 24 godzinne (alarm TAMPER w detektorze lub przycisk ,,panic”),
- wyjscie typu OC (open collector - 1A/60V) do zewn. sygnalizatora akustycznego:
o0 sygnalizacja uzbrojenia jednym impulsem, a rozbrojenia - dwoma,
0 sygnalizacja wystapienia alarmu 6-ma krotkimi impulsami przy rozbrajaniu,
- dwukolorowa dioda §wiecaca LED sygnalizujaca:
0 uzbrojenie alarmu — kolor czerwony, rozbrojenie — zielony,
0 wystgpienie alarmu - miga na czerwono w uzbrojeniu i przez 2 min. po rozbrojeniu,
0 stabg bateri¢ w detektorze — miga na zielono gdy alarm jest rozbrojony, W instrukcji angielskiej przedstawiono przykiadowy,
(ilo$¢ mignie¢ (1..8) okresla numery linii w ktorych wystapil alarm lub ze stabg baterig), najprostszy system alarmowy z centralkq CH4H

Schemat systemu alarmowego z sygnalizatorem SATEL
SPLZ1010B, dialerem SATEL DT-1 plus, dodatkowym przeka-
znikiem oraz zasilaczem niestabilizowanym 12VDC/1A (moze
by¢ buforowy). Kanat 2 i 3 ustawi¢ na NO, a kanat 1 — NC.
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Tworzac mini-system alarmowy z centralka CH4H nalezy postepowa¢ jak nizej:

1. Rozlaczy¢ zworke JP4. Wykona¢ kasowanie pamigci odbiornika (pkt 3 procedur programowania).

2. Ustawi¢ we wszystkich detektorach z wyborem kanatu kanat alarmowy na 1, zamkna¢ ich obudowy i wprogramowac¢ je po kolei do kanatu 3 odbiornika.
Pierwszy detektor wprowadzony do odbiornika przypisany jest do linii 1, drugi - do linii 2,..., 6smy — do linii 8, a dziewiaty — ponownie do linii 1. W ten spo-
s6b mozliwe jest wprowadzenie do 40 detektorow, po 5 w kazdej z 8 stref systemu.

3. Do kanatu 1 wprowadzi¢ piloty jednokanatowe, ktore beda stuzy¢ do rozbrajania i uzbrajania systemu. Mozna rowniez zastosowac piloty dwukanatowe, w kto-
rych jeden przycisk bedzie stuzyt do uzbrajania i rozbrajania, a drugi do sterowania dowolnego urzadzenia w kanale 2, np. otwieranie bramy. Pilot taki nalezy
programowac¢ przyciskiem 2 do kanatu 2, a przycisk 1 wprowadzi si¢ automatycznie do kanatu 1.

4. Ustawi¢ tryb pracy kanatu 1 - ,wlacz/wylacz”, a czas podtrzymania w kanatach 3 i 4 na zadany czas alarmowania (maksymalnie do 4 godzin).

5. Wykona¢ potaczenie jak na rysunku.

PROCEDURY PROGRAMOWANIA

1. PROGRAMOWANIE PILOTOW I INNYCH NADAJNIKOW DO PAMIECI ODBIORNIKA (maksymalnie 40):

Przed wejsciem do procedury programowania nalezy zdecydowacé, ktory przycisk lub wejscie (RP) nadajnika ma sterowaé ktorym kanatem wyjsciowym odbiornika.

Ponizsza tabela przedstawia mozliwe rozwiazania. Wyjasnijmy to na dwoch, wyrdéznionych w tabeli przyktadach:

(*)  wtym przykladzie 4 przycisk lub wejscie (RP) nadajnika zaprogramowano do 4 kanatu odbiornika. W wyniku tego trzy pozostate przyciski lub wejscia (RP)
nadajnika: 1, 2 i 3 automatycznie wpisaty si¢ odpowiednio do 1, 2 i 3 kanatu odbiornika.

(**) w tym przykladzie 3 przycisk lub wejscie (RP) nadajnika zaprogramowano do 2 kanatu odbiornika. W wyniku tego 2 i 3 przycisk nadajnika wpisat si¢ odpo-
wiednio do 1 i 2 kanatu odbiornika. Przyciski o numerach 1 i 4 pozostaja nieuzywane.

[ Kanaly wyjsciowe odbiornikaCH4H | 1 | 2 | 3 | 4 | Opis programowania |
t ottt
Numery przyciskow dowolnego pilota 1 2 3 4(%) 4 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 4 kanatu odbiornika (*)
1-4 kanatowego lub numery wej$¢ 2 3 4 4 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 3 kanatu odbiornika
nadajnika RP501. 3 4 4 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 2 kanatu odbiornika
4 4 przycisk/wej$cie nadajnika zaprogramowano do 1 kanatu odbiornika
1 2 3 3 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 4 kanatu odbiornika
1 2 3 3 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 3 kanatu odbiornika
2 3(*%) 3 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 2 kanatu odbiornika (**)
3 3 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 1 kanatu odbiornika
1 2 2 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 4 kanatu odbiornika
1 2 2 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 3 kanatu odbiornika
1 2 2 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 2 kanatu odbiornika
2 2 przycisk/wejscie nadajnika zaprogramowano do 1 kanatu odbiornika
1 1 1 1 1 przycisk/wej. nadajnika zaprogramowano do 1, 2, 3 lub 4 kanatu odbiorn.
Przyktad programowania pilota CHSH 5 6 7 8 8 kanat pilota CH8H zaprogramowano do 4 kanatu odbiornika
Przyktad programowania pilota CH32H 17 18 19 20 20 kanat pilota CH32H zaprogramowano do 4 kanatu odbiornika
Kanaty detektora: A A A s Detektory: PTX, CTX i GBX zaprogramowano do 1,2 i 3 kanatu odbiornika,
A-alarmowy, S-sabotazowy a sabotaz kazdego z nich automatycznie zostat przypisany do kanatu 4

Krok 1. Nacisna¢ na krotko przycisk PRG w odbiorniku — LED odbiornika zmieni kolor z zielonego na czerwony i za§wieci si¢ LED w pierwszym kanale.

Krok 2. Krotkimi naci$nigciami przycisku PRG wybra¢ zadany kanat odbiornika — patrz tabela 1. 4 o
Krok 3. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk PRG az do chwili, gdy LED zmieni kolor na zielony (ponad 2 sekundy)

Krok 4. W zaleznosci od typu urzadzenia nalezy:

pilot — dwukrotnie nacisng¢ wybrany przycisk pilota;

detektory PTX50, CTX3H, CTX4H, GBX — pobudzi¢ detektor do nadawania metoda opisang w instrukcji detektora.
Obudowa detektora musi by¢ zamknigta (nie dotyczy GBX) !

nadajnik RP501 — nalezy ustawi¢ w nadajniku Zadany tryb pracy i pobudzi¢ nadajnik poprzez rozwarcie wybranego

wejscia.
Prawidlowe wykonanie procedury zostanie potwierdzone wolno migajaca na zielono dioda LED w odbiorniku (2 razy na
sekunde). Szybkie miganie diody LED na czerwono oznacza btad — procedurg nalezy powtorzyc. pilot CH4H pilot CH4H200
Uwaga. Do kazdego kanatu odbiornika mozna przypisa¢ dowolng ilo$¢ nadajnikdw, lecz faczna ich ilo$¢ nie moze przekro- - uktad przyciskow

czy¢ 40 (wprowadzenie do pamigci 41-go skasuje pierwszy).

2. USTAWIENIE MONOSTABILNEGO TRYBU PRACY KANALU ORAZ CZASU PODTRZYMANIA ZALACZENIA KANALU
(tryb monostabilny - zalgczenie przekaznika nastgpuje z pilota, a wylqczenie automatycznie po uplywie czasu podtrzymania):

Krok 1. Nacisnaé¢ przycisk PRG w odbiorniku — LED za$wieci kolorem czerwonym — i przytrzymaé¢ do chwili, az LED zmieni kolor na zielony (ponad 2s, ale
mniej niz 8s), a nastepnie przycisk zwolni¢ - LED pozostanie zielony i zataczy si¢ pierwszy kanat odbiornika.

Krok 2. Krotkimi naci$nigciami przycisku PRG wybraé¢ zadany kanat odbiornika.

Krok 3. Nacisnaé i przytrzymacé przycisk PRG az do chwili, gdy LED zmieni kolor na czerwony (ponad 2 sekundy).

Krok 4. Przycisna¢ na krotko przycisk PRG w odbiorniku - LED zmieni kolor na zielony - nastgpuje START odliczania czasu. Po uptywie zadanego czasu pod-
trzymania (maksymalnie do 4 godzin) ponownie przycisna¢ przycisk PRG - LED zapali si¢ na czerwono — nastgpuje STOP odliczania czasu i wytaczenie
przekaznika. Po uptywie 2s LED w odbiorniku migajac wolno (2 razy na sekundg) kolorem zielonym potwierdzi prawidtowe wykonanie procedury.

3. USTAWIENIE BISTABILNEGO TRYBU PRACY KANALU (czyli na przemian wigcz-wylgcz z przycisku pilota):

Krok 1, 2 i 3. Wykona¢ tak samo jak przy ustawianiu trybu monostabilnego (jak w pkt 2 powyzej).

Krok 4. Trzykrotnie nacisna¢ przycisk PRG w odstepach krotszych niz dwie sekundy. LED w odbiorniku migajac wolno (2 razy na sekunde) kolorem zielo-
nym potwierdzi prawidtowe wykonanie procedury.

4. KASOWANIE WSZYSTKICH PILOTOW I NADAJNIKOW Z PAMIECI ODBIORNIKA.

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk PRG w odbiorniku na czas dtuzszy niz 8 (osiem) sekund. W tym czasie LED za$wieci si¢ na czerwono, po 2s na zielono, a po dal-
szych 6s zacznie miga¢ na zielono. Wtedy przycisk zwolni¢. Od tej chwili odbiornik nie reaguje na zadne odebrane sygnaty. Wprowadzenie pilotéw i nadajnikow do
pamigci wykona¢ wg pkt. 1.

Uwaga! Pomimo skasowania pamigci odbiornika, wybrane wcze$niej tryby pracy kanaléw pozostaja niezmienione. Dla zmiany trybow pracy i czaséw podtrzymania
nalezy wykona¢ procedure z pkt. 2 lub 3 powyze;j.

5. KASOWANIE POJEDYNCZEGO NADAJINIKA Z PAMIECI ODBIORNIKA.

Istnieje mozliwo$¢ usunigcia pojedynczego nadajnika z pamigci odbiornika (za wyjatkiem RP501) pod warunkiem, Ze ten nadajnik posiadamy. W tym celu nalezy
rozpocza¢ procedur¢ programowania nadajnika do pamigei — pkt. 1 procedur programowania — wykona¢ kroki 1, 2 i 3, a w kroku 4 pierwsza transmisj¢ wysta¢
z usuwanego nadajnika, a druga — z dowolnego innego. Dla pilotow wielokanatowych jest jeszcze prostsza metoda: wystarczy w kroku 4 nacisna¢ za pierwszym
razem inny przycisk pilota niz za drugim. Tym razem LED migajac na czerwono zasygnalizuje blad — w ten sposob potwierdzi usunigcie nadajnika z pamigci.

UWAGA! Wyjscie z programowania nastepuje automatycznie po uplywie 30s braku aktywnosci. Ten przypadek, a takze inne bledy programowania sygna-
lizowane sg szybkim pulsowaniem na czerwono diody LED, po ktorym nastepuje wyjscie z programowania.

Data i miejsce zakupu potwierdzone podpisem 1 PI€CZCIa SPIZEAAWCY . ... . .uiuununinin ittt



