Integracja nadajnika radiowego Elmes TX-RS2 z systemami inte-

®
elmes ligentnego domu: ,,Home Assistant” i ,,OpenHab”

electronic

Nadajnik TX-RS2 mozna podtgczy¢ do minikomputera Raspberry® lub dowolnego
komputer z wyjSciem szeregowym (ang. ,serial port”), a takze do urzgdzen, ktére nie posiadaja takiego
interfejsu, ale majag ztacze USB. W tym drugim przypadku potaczenie wykonuje sie za pomocg specjal-
nego adaptera, ktéry zamienia transmisje USB na transmisje portu szeregowego (ang.: ,USB-serial ad-
apter”). Takie potgczenie pozwala na integracje urzadzen odbiorczych ,Elmes Elektronik” z systemami
inteligentnego domu, typu np. ,Home Assistant” lub ,OpenHab”.

Dla uproszczenia procedure instalacji opiszemy na przyktadzie minikomputera Raspberry. Instalacja na
innym komputerze moze sie minimalnie réznic.

Instalacja systemu.

Opis samej instalacji systemu inteligentnego domu: ,Home Assistant” lub ,,OpenHab” wykracza poza
zakres tego dokumentu. Mozna tu tylko wspomnieé, ze sa dostepne obrazy obu tych systeméw przygo-
towane na Raspberry. Wystarczy wiec tylko nagra¢ obraz na karte SD w czytniku kart podtaczanym do
PC-ta, a nastepnie witozy¢ karte do Raspberry i podigczy¢ zasilanie. System zainstaluje sie automatycz-
nie.

Mozna réwniez najpierw zainstalowacé na Raspberry system operacyjny ,Raspberry Pi OS”, dawniej ,Ra-
spbian”, a potem doinstalowa¢ oprogramowanie inteligentnego domu.

Podfgczenie nadajnika TX-RS2 do minikomputera Raspberry.

Nadajnik TX-RS2 jest wyposazony w 3-zylowy przewdd, a kazda zyla jest zakorhiczona osobnym poje-
dynczym zlaczem pasujacym do pojedynczego pinu ztgcza kotkowego znajdujacego sie na plycie Ra-
spberry. Polgczenie wykonujemy przy wylgczonym zasilaniu. Wiasciwe podtgczenie jest bardzo wazne,
aby unikng¢ uszkodzenia nadajnika TX-RS2 lub samego komputera Raspberry:

TX-RS2 Raspberry

nazwa sygnatu — kolor przewodu | nazwa sygnatu - numer na ztaczu
GND - czarny GND -6
3,3V - czerwony 3,3v-1
RX - niebieski TXD -8

Konfiguracja systemu ,,Home Assistant”

Konfiguracja wymaga edycji plikbw w systemie Linux, ktory jest zainstalowany na Raspberry. Musimy
wiec mie¢ dostep do terminala. Domy$Ina instalacja ,Home Assistant” go nie zawiera, ale mozna go ta-
two doinstalowa¢ jako jeden z wielu dostepnych dodatkéw (,ADD-ONS”). W tym celu otwieramy w prze-
gladarce interfejs graficzny ,Home Assistant” poprzez wpisanie: http://homeassistant:8123 , a nastepnie
klikamy Supervisor -> Add-on store -> Terminal & SSH. Wéwczas dostep do terminala bedzie z poziomu
interfejsu graficznego ,Home Assistant” - zaktadka Terminal.

Do edycji i tworzenia plikbw mozemy uzy¢ edytora tekstu wbudowany w system: nano.

Krok 1
W katalogu zawierajgcym pliki konfiguracyjne ,Home Assistant” - w typowej instalacji bedzie to katalog
/config — tworzymy plik o nazwie: wyslij_komende.sh. W tym celu wpisujemy w terminalu:

nano /config/wyslij_komende.sh
i w pliku tym wpisujemy dwie linijki:

#!/bin/bash
printf ”$1” >> /dev/ttyAMAOQ

zapisujemy plik i wracamy do terminala. Teraz musimy zmieni¢ atrybuty tego pliku na ,wykonywalny”:
chmod 775 /config/wyslij_komende.sh

Teraz juz mozemy przetestowac dziatanie nadajnika TX-RS2 wpisujac w terminalu np:
/config/wyslij_komende.sh "##030100”

co spowoduje wystanie do portu szeregowego Raspberry o nazwie: /dev/tty AMAO ciggu znakow:
##030100 (wiecej o porcie szeregowym w uwagach na korncu tekstu). Po odebraniu tego polecenia, na-
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dajnik TX-RS2 wysle transmisje do odbiornika odpowiadajgcg nacisnieciu pierwszego przycisku (nume-
racja przyciskow: 00..08) w kanale nr 01 (numeracja: 00..1D). Transmisja bedzie trwata 1 s i towarzy-
szyC€ jej bedzie pulsowanie diody LED.

Krok 2
Do pliku /config/scripts.yam| dopisujemy:

wyslij_komende_1 # nazwa skryptu
mode: queued # zbyt szybko naptywajgce polecenia czekajg w kolejce
sequence:

- service: shell_command.wyslij_komende2 # wywotaj polecenie wyslii_komende_2 z pliku configuration.yam!
data_template:

komenda_2: {{ komenda }}” # i jako parametr: komenda_2, przekaz mu parametr: komenda
# przypisany do przycisku z kroku 4

Uwaga! Tekstu na prawo od znaku # i samego znaku # nie wpisujemy — to komentarz.

Krok 3
Do pliku /config/configuration.yam! dopisujemy:

shell_command:
wyslij_komende_2: /confighvyslij_komende.sh {{ komenda 2 }}

Krok 4
Na koncu mozemy juz utworzy¢ whasng strone z przyciskami. Przyktadowo, dla sterowania trzema role-

tami, mogtaby ona wygladac tak:
1) 1) 1)

Salon Kuchnia Gabinet

¥ ¥ ¥

Najprosciej jest utworzy€ jg korzystajgc z graficznego interfejsu ,Home Assistant”. Opis, jak to zrobic,
wykracza poza zakres tego poradnika i zostat pominiety. Nastepnie w trybie edycji kodu nalezy dopisac
kilka linijek do definicji kazdego przycisku. Ponizej przedstawiono definicje jednego przycisku: ze strzal-
ka w gore:

- type: buton
hold_action:
action: more-info
icon: ‘hass:arrow-up-bold’ # przycisk bedzie wyswietlany w postaci grubej strzatki w gére
show_icon: true
show_name: false
show_state false

tap_action # nastepne linijjki okreslajg akcje wywoftywang po nacisnieciu przycisku
action: call-service # niech tg akcjg bedzie
service: script.wyslij_komende_1 # wywotanie skryptu o nazwie: wyslii_komende_1 z pliku scripts.yam!
service_data:
komenda: ##030102’ # i przekazanie mu parametru komenda réwnego ##030102

Wyjasnijmy teraz sekwencje zdarzen, ktére nastgpig po nacisnieciu przycisku:

1) Zostanie wywotany skrypt o nazwie wyslij_komende 1 z pliku scripts.yaml z parametrem komen-
da réownym ##030102.

2) Skrypt wyslij komende 1 wywota polecenie wysliji komende 2 znajdujgcg sie w pliku configura-
tion.yaml z parametrem: komenda_2 rownym ##030102, ktory otrzymat jako parametr gdy sam
byt wywotywany.

3) Polecenie wyslij komende 2 wywota skrypt linuxowy wysliji komende.sh przekazujgc mu jako
parametr cigg: ##030102, ktory otrzymat jako parametr gdy sam byt wywotywany.

4) Skrypt linuxowy wyslij komende.sh wywota polecenie: printf, ktére wysle ten cigg do portu szere-
gowego.
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Konfiguracja systemu ,,OpenHab”

W tym systemie, podobnie jak w ,Home Assistant”, konfiguracja wymaga edyciji plikbw w systemie Linux,
ktory jest zainstalowany na Raspberry. W tym celu musimy mie¢ dostep do terminala. Mozemy skorzy-
sta€ z popularnego Putty, tgczac sie z adresem openhab protokotem SSH na domysinym porcie 22. Ale
zanim to zrobimy, musimy wykona¢ krok 1.

Krok 1

Po zainstalowaniu systemu ,OpenHab”, aby pozwoli¢ na komunikacjg na porcie szeregowym, nalezy
doinstalowac tzw. Serial Binding. W tym celu otwieramy w przegladarce interfejs graficzny ,OpenHab”
poprzez wpisanie: http://openhab:8080, a nastepnie klikamy na PAPER Ul -> Add-ons -> BINDINGS.
Pojawi nam sie lista kilkudziesieciu dostepnych Bindigs. Wybieramy Serial Binding i klikamy instalu;.

Krok 2
Teraz stworzymy dwie kontrolki, jedna stuzaca do sterowania roleta, a druga - Swiattem, jak na rysunku

ponizej:

= Roleta w salonie A X 0w

_ Swiatto w salonie m ZGAS

Z poziomu terminala przechodzimy do katalogu, ktéry zawiera pliki konfiguracyjne ,,OpenHab”. Domys$I-
nie bedzie to: /etc/openhab?2. Edytujemy plik /items/default.items —w tym celu wpisujemy w terminalu:

nano items/default.items
I w pliku tym wpisujemy definicje rolety (w jednej linijce):
Rollershutter Roleta_Salon ,Roleta w salonie” { serial="/dev/ttyAMAO, UP(##030100),
DOWN(##030101), STOP(##030102) }
co spowoduje, ze po nacisnieciu przycisku ,,GQRA", na port szeregowy /dev/ity AMAO zostanie wystany
cigg znakéw ##030100, po nacisnieciu ,DOL” - cigg ##030101, a po nacisnieciu ,STOP” - ciag
##030102. Wiecej o porcie szeregowym w uwagach na koncu tekstu.
Nastepnie definiujemy wytacznik Swiatta:
Switch Swiatlo_Salon ,Swiatto w salonie ” { serial="/dev/ttyAMAO, ON(##030200), OFF(##030201) }

€O oznacza, ze po nacisnieciu przycisku ,ON”, na port szeregowy /dev/tty AMAO zostanie wystany ciag
znakow ##030200, a po nacisnieciu przycisku ,,OFF” - ciag znakdéw ##030201.

Krok 3
Zeby zdefiniowane w kroku 2 elementy pojawity sie na ekranie, nalezy jeszcze dopisaé kilka linijek do
pliku: sitemaps/default.sitemap, ktéry powinien wygladac tak:

sitemp default label="Nasz dom”

{

Switch item=Roleta_Salon

Switch item=Swiatlo_Salon mappings=[ON="Zapal”, OFF="Zgas$’]
}
Krétkie wyjasnienie zapisu: mappings=[ON="Zapal’, OFF="Zgas’]. Powoduje on, ze zamiast domysine-
go, przesuwanego wytacznika, pojawig sie dwa przyciski oznaczone “Zapal’, i "Zgas”

Uwagi

Port szeregowy.

Wystepujacy w tekscie powyzej cigg /dev/tty AMAO to nazwa pierwszego portu szeregowego w kompute-
rze Raspberry. Nazwa portu szeregowego moze byc¢ inna niz /dev/tty AMAO. Np. moze to by¢: /dev/itySO0,
a w przypadku, kiedy nadajnik TX-RS podtgczamy do portu USB za pomocg kabla-adaptera USB-serial,
moze to by¢ np. /dev/ttyUSBO. Liste wszystkich dostepnych portdw mozna sprawdzi¢ poleceniem:

Is /dev
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Porty szeregowe w komputerze Raspberry sg domysinie zablokowane. Zeby odblokowaé pierwszy port
szeregowy ha pinach 8 -TX i 10 — RX zlgcza GPIO, nalezy dopisac do pliku /boot/config.txt dwie linijki:

enable_uart=1
dtoverlay=miniuart-bt

Czwarta wersja komputera Raspberry Pi posiada, oprécz standardowego portu na pinach 8 i 10, 4 do-
datkowe: ttyAMAL..ttyAMA4. Aby wigczy¢ wszystkie 4, w /boot/config.txt nalezy dopisac:

dtoverlay=uart2 # otwiera port /dev/ttyAMAL, z TXD2 na pinie 27 ztagcza GPIO
dtoverlay=uart3 # otwiera port /dev/ttyAMA2, z TXD3 na pinie 7 zlgcza GPIO

dtoverlay=uart4 # otwiera port /dev/ttyAMA3, z TXD4 na pinie 24 zlgcza GPIO
dtoverlay=uart5 # otwiera port /dev/ttyAMA4, z TXD5 na pinie 32 zlgcza GPIO

Uwaga. W domysinej instalacji systemu ,Home Assistant” dostep do pliku /boot/config.txt moze byé
utrudniony — nie jest on dostepny z poziomu terminala wywotywanego z interfejsu graficznego ,Home
Assistant”. W takim przypadku, edycje tego pliku mozna wykona¢ na PC, podtaczajgc czytnik kart SD z
wiozong karta z zainstalowanym systemem ,Home Assistant”.
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