elmes® STEROWNIK DO BRAMY Z NAPEDEM 12VDC  STB12VM1
: z funkcja tagodnego startu i zatrzymania
eIeCtronIC od wersji 2.00

Urzadzenie przeznaczone jest do sterowania napedem bramy, w ktérym zastosowano silnik prgdu statego 12V. Sterowanie moze odbywa¢ sie za pomocg
pilota lub wytgcznika przewodowego. Do zasilania urzgdzenia nalezy uzy¢ zewnetrznego transformatora 230V/12V lub zasilacza o napieciu wyjsciowym 12VAC
lub 12VDC o mocy wystarczajgcej do zasilenia silnika, lampy, zainstalowanych fotokomérek oraz samego sterownika. Sterownik moze pracowaé z wytgcznika-
mi krancowymi (mechaniczne lub magnetyczne) lub bez — w oparciu o funkcje wykrywania przecigzenia. Umozliwia podigczenie fotokomérki oraz wytgcznika
bezpieczenstwa STOP. Ponizej pozostate cechy sterownika:
. wspotpraca ze wszystkimi pilotami na pasmo 433,92 MHz produkcji ElImes Elektronik, pamig¢ pilotéw: 112;
. tagodny start i zatrzymanie silnika — zabezpiecza naped przed mechanicznymi przecigzeniami i zwigksza trwato$¢ napedu;
luzowanie naprezen powstajgcych w napedzie po zamknigciu bramy poprzez podanie krétkiego impulsu na otwieranie;
zabezpieczenie przecigzeniowe (nadpradowe), ktérego prog dziatania ustala sig dla kazdego kierunku ruchu z osobna;
praca w trybie parking — pilot i wytacznik WR powoduja tylko otwieranie, nie zatrzymujg bramy i nie zamykaja;
wspotpraca z wytgcznikami kraicowymi typu NO lub NC (normalnie otwarte lub zwarte);
wyjscie na lampe ostrzegawcza (migajgca) lub oswietleniowa;
dodatkowe funkcje podnoszace bezpieczenstwo uzytkowania:
o  wejscie STOP (typu NO) do podigczenia dodatkowych urzgdzen zabezpieczajgcych,
o  automatyczne zamykanie bramy poprzedzone trzema sekundami migania lampy;
o programowany czas pracy silnika — zabezpieczenie na wypadek uszkodzenia krancowek;

Zabezpieczenie przecigzeniowe (nadpradowe). Potencjometry oznaczone ,OTWIER.” i ,ZAMYK.” znajdujgce sie na ptycie sterownika, stuzg do regulacji
progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego dla obu kierunkéw ruchu niezaleznie. Nalezy je ustawi¢ w takiej pozycji, aby brama nie spowodowata
zadnych obrazen u oséb, ktére znalaztyby sie w torze jej ruchu i zablokowatyby ja, a jednoczes$nie nie zatrzymywata sie przy niewielkich oporach spowodowa-
nych np. opadami $niegu. Zabezpieczenie przecigzeniowe moze tez zastgpowac krancowki (C2 — ON).

Sposéb pracy sterownika ustala sig przetagcznikami: A (A1..A4), B (B1..B4), C (C1..C3):

Al — sposob dziatania lampy:
OFF - lampa ostrzegawcza - miga w czasie ruchu bramy: wolniej w czasie otwierania, szybciej w czasie zamykania,

ON - lampa os$wietleniowa - $wieci $wiattem ciggtym;
Dziatanie lampy zalezy od potozenia przetgcznikow A1 i A2:
Samozamykanie Lampa ostrzegawcza: Al - OFF Lampa o$wietleniowa: A1 — ON
Wiaczone: A2 - ON otwieranie-miga wolno, PAUZA-$wieci ciggle, koncowka PAUZY -miga lampa $wieci w czasie ruchu, w czasie
wolno, zamykanie—miga szybko, po zamknigciu—gasnie PAUZY i 60 s po zatrzymaniu bramy
Wytaczone: A2 - OFF otwieranie - miga wolno, zamykanie — miga szybko, po zatrzymaniu lampa $wieci w czasie ruchu i przez czas
Swieci przez zaprogramowany czas PAUZY rowny czasowi PAUZY po zatrzymaniu
A2 —  automatyczne zamykanie bramy. Po otwarciu bramy nastepuje odliczanie czasu PAUZY, po ktérym automatycznie rozpocznie sie jej zamykanie.

Dziatanie sterownika w czasie PAUZY zalezy tez od potozenia przetgcznikdéw A3 i A4.
OFF - wytaczone — po otwarciu bramy sterownik czeka na sygnat z pilota lub wylgcznika WR — po jego otrzymaniu zamyka brame;
ON - wigczone — po catkowitym otwarciu bramy i po czasie PAUZY nastgpi jej samoczynne zamknigcie;
A3 —  praca bramy w trybie parkingu. W tym trybie brama funkcjonuje podobnie jak automatycznie otwierane drzwi do supermarketu.
OFF - tryb standardowy: pilot (wytacznik WR) na przemian: otwiera-zatrzymuje-zamyka-zatrzymuje brame;
ON - tryb parkingu: pilot (wytacznik WR) nie wywotuje zamykania, tylko otwieranie. Uzycie go w czasie gdy brama jest zamknieta rozpoczyna otwie-
ranie, gdy jest otwierana - nie powoduje zadnej reakcji, w czasie pauzy — powoduje jej odliczanie od nowa, w czasie zamykania — powoduje zatrzyma-
nie, a nastepnie otwieranie bramy. W tym trybie nalezy wigczy¢ automatyczne zamykanie bramy (A2 — ON).

A4 —  sposob reakcji na sygnat z fotokomdrki w czasie PAUZY. Wystgpienie sygnatu z fotokomérki w czasie otwierania bramy nie powoduje zadnej reakcji, a
w czasie zamykania - powoduje jej otwieranie. W czasie odliczania PAUZY (przy wigczonej funkcji samozamykania: A2 - ON) fotokomérka wstrzymuje
odliczanie czasu, a po jej zwolnieniu, w zalezno$ci od ustawienia przetgcznika A4:

OFF - PAUZA odliczana jest od poczatku;
ON - po 5 s brama rozpoczyna zamykanie;

Bl -  okresla typ zastosowanych krancowek:
OFF - krancéwki NO: normalnie otwarte, czyli aktywne przy zwarciu;
ON - krancéwki NC: normalnie zwarte, czyli aktywne przy rozwarciu;
B2 —  tagodne zatrzymanie. Zatrzymanie bramy wywotane krancéwka, pilotem, wytgcznikiem przewodowym lub fotokomérkg jest poprzedzone stopniowym

zwalnianiem obrotéw silnika trwajacym 1 lub 2 sekundy (patrz takze rodzaj zastosowanych krancowek — C3). Uwaga! Po wigczeniu tej funkcji moze
by¢ konieczne przestawienie pozycji krancéwek, poniewac¢ po najechaniu na krancéwke brama nie zatrzymuje sie natychmiast, tylko rozpoczyna pro-
ces zwalniania trwajacy 1 lub 2 sekundy (patrz B3), w czasie ktérego moze przejechac jeszcze pewien odcinek:

OFF - funkcja wytgczona; ON - funkcja wigczona;
B3 —  czas trwania tagodnego zatrzymania po osiggnieciu krancowki:
OFF - okoto 1's; ON - okofo 2 s. Czas ten w przypadku zatrzymania spowodowanego innymi zdarzeniami jest staty i wynosi 1 s.
B4 —  tagodny start. Po wigczeniu tej funkcji brama nie startuje raptownie, ale przyspiesza do peinej predkosci przez okoto 1 s. Dzieki temu nie wystepuje
gwattowne szarpniecie:
OFF - brak przyspieszenia; ON - przyspieszenie wigczone.
Cl1 - luzowanie naprezen powstajagcych w napedzie po zamknigciu bramy poprzez podanie krétkiego impulsu na otwieranie:
OFF - wylgczone; ON — wigczone.
C2 —  sposéb reakcji na przecigzenie:
OFF - przecigzenie podczas zamykania spowoduje petne otwarcie bramy, a w czasie otwierania - zamykanie przez 1 sekunde;
ON - przecigzenie jedynie zatrzymuje brame (funkcja przydatna wtedy, gdy nie stosujemy krancowek). Wystapienie przecigzenia bedzie traktowane
tak, jak naruszenie krancowki, tzn. brama zatrzyma sie, a kolejne nacis$niecie pilota spowoduje ruch w przeciwng strone.
C3 - rodzaj zastosowanych krafncéwek: OFF - krancéwki mechaniczne; ON - krancowki magnetyczne.

Jesli wigczono funkcje tagodnego hamowania (B2 - ON), to np. w czasie zamykania bramy, po najechaniu na krancéwke zamykania rozpoczyna sig
hamowanie, ktére trwa 1 lub 2 sekundy (B3). W tym czasie, jezeli zastosowano krancéwki magnetyczne, brama moze wyjecha¢ poza krancéwke za-
mykania, a nawet najechac lub ming¢ krancowke otwierania (patrz rysunek na nastepnej stronie). Dlatego to nie aktualny stan krancéwek okresla po-
zycje bramy, ale historia jej ostatniego ruchu. Aby nie zgubi¢ pozycji bramy w przypadku zaniku pradu, sterownik zapamietuje jg w pamigci mieulotnej
(pamietanej takze przy zaniku zasilania). Po powrocie zasilania te pozycje sobie odtwarza. Moze to spowodowaé problemy, jesli uzytkownik, w czasie
gdy nie byto zasilania, otworzy brame recznie i w tej pozycji jg pozostawi. Po powrocie zasilania sterownik odtworzy sobie pozycje bramy sprzed zaniku
pradu i uzna, ze brama jest zamknieta. Jesli teraz uruchomimy brame, to ruszy ona w kierunku otwierania. Aby tego unikng¢, po recznym otwarciu
bramy nalezy takze recznie jg zamknaé, lub ustawi¢ w takiej pozycji, aby ruch bramy do najblizszej krancéwki trwat co najmniej 4 sekundy. Jest to
czas, po ktérym — jesli brama nie napotka krancéwki — zresetuje swojg pozycje na ,$rodkowg”. Uwaga! Takze przy pierwszym uruchomieniu bramy na-
lezy jg ustawi¢ w takag pozycje, aby po starcie przez 4s nie napotkata zadnej krancéwki.

C3 ustawimy na OFF dla krancéwek mechanicznych, bo wtedy problem minigcia krancéwek nie wystepuije, a stan krancéwek jednoznacznie okresla

pozycje bramy. Jesli wiec przy braku zasilania otworzymy brame recznie, mozemy jg w takim stanie pozostawi¢, bo po powrocie zasilania sterownik, na
podstawie sygnatu z krancéwki otwierania, rozpozna pozycje bramy..
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Procedury programowania.

1. Wprowadzenie pilota do pamigci odbiornika - maksymalnie 112 pilotow.
a) Przycisnaé krotko przycisk PRG w odbiorniku - dioda LED w odbiorniku zaswieci sie.
b) Przycisng¢ przycisk pilota - LED w odbiorniku zgasnie.
c) Przycisng¢ ten sam przycisk pilota drugi raz. Wolne miganie LED potwierdzi prawidlowe wykonanie procedury. Szybkie miganie oznacza bfad i ko-
niecznos$¢ powtdrzenia procedury.

2. Programowanie czasu pracy silnika oraz czasu PAUZY. (Domysinie czas pracy silnika wynosi 35s, a czas pauzy - 12s. Czas pauzy to czas, po ktérym
brama zamknie sie automatycznie, jesli funkcja ta jest wigczona). Procedure tg wykonuje sie przy uzyciu pilota wpisanego wczes$niej do pamieci sterownika
lub wytgcznika podtaczonego do wejscia WR.

a) Ustawic brame w pozycje krancowg (np. zamknaé);

b) Przycisnaé przycisk PRG i przytrzymaé dtuzej niz 2s, ale krocej niz 8s. Dioda LED zaswieci sig, a po zwolnieniu przycisku zgasnie potwierdzajac
wejscie w ten tryb;

c) Przycisng¢ przycisk pilota lub WR (wytgcznik $cienny). LED zaswieci sie i silnik zostanie wigczony. W tym momencie rozpoczyna sie odliczanie
programowanego czasu pracy silnika.

d) Odczeka¢ az brama dojdzie do krancowej pozycji i zatrzyma sie na krancéwce, doliczy¢ jeszcze kilka sekund i nacisng¢ drugi raz przycisk pilota
lub WR. Nastgpi zaprogramowanie czasu pracy silnika, LED zga$nie, wigczy sie lampa, a brama rozpocznie odliczanie czasu PAUZY.

e) Po uplywie zadanego czasu PAUZY trzeci raz nacisngé przycisk pilota lub WR — lampa wytaczy sie, a wolne miganie LED potwierdzi prawidtowe
wykonanie procedury.

Uwaga! Jesli znamy czasy, jakie chcemy zaprogramowac, procedure mozna wykona¢ bez podtgczonego napedu bramy, ze stoperem w reku.

3. Kasowanie wszystkich pilotow z pamieci odbiornika (Te procedure wykonujemy np.: gdy zgubimy pilota):

Przycisnag¢ przycisk PRG w odbiorniku - dioda LED zaswieci sie - i przytrzymac¢ do chwili az dioda LED zacznie blyska¢ (ponad 8 s), a nastepnie przy-
cisk zwolni¢. Pamig¢ pilotéw zostaje wykasowana, ale wszystkie zaprogramowane wczes$niej czasy pozostajg niezmienione. Wprowadzenie pilotow do
pamieci wykona¢ wg pkt 1.

Instalacja. Sterownik nalezy instalowa¢ wewnatrz obudowy napedu bramy, najlepiej w dodatkowej skrzynce instalacyjnej tak, aby nie byt narazony na bezpo-
Sredni wplyw czynnikéw atmosferycznych. Schemat podtgczenia przedstawiony jest ponizej. Jesli nie uzywamy fotokomorki, wejscie FK nalezy zewrze¢ do
masy. Przewody instalacyjne nalezy prowadzi¢ od spodu obudowy napedu lub skrzynki instalacyjnej, aby unikng¢ sytuacji, ze woda sptywajac po przewodach
dostanie si¢ na ptytke sterownika. Anteng nalezy montowa¢ na zewnatrz skrzynki w ktérej zamontowany jest sterownik i taczy¢ jg ze sterownikiem kablem
koncentrycznym (patrz rysunek). Jako antene mozna takze zastosowac przewdd dostarczany ze sterownikiem podtaczony bezposrednio do wejscia ,ANT".
Przewod ten nalezy prowadzi¢ tak, aby byt oddalony od innych przewodéw oraz metalowych elementéw, ktére stanowig ekran dla fal radiowych. W przeciwnym
razie zasieg dziatania pilotow moze ulec zmniejszeniu.

Po podtgczeniu sterownika mozna doprogramowac piloty (pkt 1 procedur programowania), a nastepnie zaprogramowac czas pracy silnika i czas PAUZY (wy-
kona¢ pkt 2 procedury programowania). Czas pracy silnika nalezy ustawi¢ na kilka lub kilkanascie sekund diuzszy niz petny ruch bramy, na wypadek wystgpie-
nia wiekszych oporéw mechanicznych (np. w zimie).

UWAGA! Nalezy ostroznie dokrecac zaciski instalacyjne i unika¢ zbyt duzego nacisku, aby nie uszkodzi¢ elementéw na spodzie sterownika.

| Instalacje sterownika wykonuje sie przy wyfagczonym zasilaniu wg schematu ponizej:

Jesli nie zastosowano fotokomorki, zaciski 2 i 3 (FK) nalezy zewrzec.
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Dane techniczne:
zasilanie: 12 VAC,
pobdr pradu (bez podtgczonej fotokomorki i przy wytgczonym silniku): maks: 100mA,
zabezpieczenie silnika 10 A,
maksymalna moc lampy 40 W,
wyjscie zasilania fotokomorki 12 VDC, maks. 240 mA,
prog zabezpieczenia przecigzeniowego: 3,5-10 A,
czas pracy silnika 1s .. 60 min,
czas PAUZY lub $wiecenia lampy po zatrzymaniu 1..255s,
zakres temperatur pracy od -20°C do +55°C,
wymiary (d/s/w) 140/75/30 mm.

Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wrocfaw, ul. Avicenny 2, tel 717845961, fax 717845963

Elmes Elektronik deklaruje, ze produkt jest zaprojektowany i wykonany zgodnie z normg bezpieczenstwa uzytkowania EN 60950-1, normg kompatybilnosci
elektromagnetycznej EN 301 489-1 i normg zgodnosci w wymaganiami radiowymi EN 300 220-3.

Gwarancja producenta. Producent udziela gwarancji na okres 2 lat od daty zakupu urzadzenia i zobowiagzuje sie do jego kazdorazowej, bezptatnej naprawy,
jesli w okresie gwarancyjnym wystapig wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu czyste i na wiasny koszt wraz z
niniejszg gwarancjg z potwierdzong datg zakupu i krétkim opisem uszkodzenia. Gwarancja nie obejmuje baterii oraz wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania, w tym narazenia na zniszczenia od czynnikdw atmosferycznych, samowolnych regulacji, uszkodzen mechanicznych, przerébek
i napraw. Elmes Elektronik nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne straty i szkody bezposrednie lub posrednie mogace powsta¢ w wyniku nieprawidtowo-
$ci w dziataniu instalacji lub urzadzen, w ktérych zastosowano jego produkty.

KEELOQ® jest zastrzezonym znakiem towarowym firmy Microchip Technology Inc., USA
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