elmes® DWUKANALOWE ZESTAWY ZDALNEGO STEROWANIA
elstironic Z KODEM DYNAMICZNYM typu: U2HS, U2HSL, U2HR (odbiornik) (PL)

Ponizsza instrukcja dotyczy nastepujacych typow dwukanatowych urzadzen zdalnego sterowania:

Typ urzadzenia Zawarto$¢ zestawu Zasieg w terenie otwartym
U2HS odbiornik U2HR + 2 piloty DWB100HT 100 m
U2HSL odbiornik U2HR + 1 pilot DW200HT 200 m
U2HR tylko odbiornik (bez pilotow) -

Powyzsze zestawy roznig si¢ migdzy soba wylacznie iloscig i rodzajem zastosowanych pilotow. We wszystkich uzyto tego samego odbiornika,
ktorego funkcje zostaty opisane ponizej:

Mozliwo$¢ przypisania dowolnych przyciskow pileta do dowolnych wyj$§é odbiornika

Odbiornik posiada dwa przyciski programowania: PRG1 przypisany do pierwszego kanatu odbiornika i PRG2 — do drugiego. Wybierajac przy
programowaniu jeden z nich mozna przypisa¢ dowolny przycisk pilota do wybranego kanatu odbiornika. Wigcej, ten sam przycisk pilota mozna
wpisa¢ rowniez do drugiego kanatu odbiornika, albo dwa przyciski pilota wpisa¢ do jednego kanatu odbiornika. Cechy te umozliwiaja realizacjg
ponizszych sposobow sterowania:

e cze$¢ pilotow jednoprzyciskowych steruje pierwszym wyjsciem, a pozostate — drugim,

o dowolny przycisk pilota steruje wyjsciem nr 1, a inny przycisk — wyj$ciem nr 2,

o dwa przyciski pilota steruja tylko jednym wyjéciem: jeden przycisk wiacza wyjscie, a drugi — wylacza,

e jeden przycisk pilota steruje dwoma wyj$ciami jednocze$nie (np. sterujemy dwoma urzadzeniami separowanymi galwanicznie).

Uwaga! Pelna swoboda wiazania przyciskow pilota do wyjs¢ odbiornika dotyczy pilotdw 1 - 4 kanatowych oraz pilota wielokanatowego STX.
W przypadku pilotow CH8H i CH32H wystgpuje ograniczenie: nie mozna do jednego odbiornika wpisa¢ rownocze$nie przyciskow z dwoch sa-
siednich bankow, np. z banku 11 2, 3i 4 itd.

Rozne tryby pracy wyj$¢ odbiornika

Kazde wyjscie odbiornika moze pracowa¢ w jednym z wielu trybow okreslonych zworkami JP1 i JP2 oraz zaprogramowanym, dla kazdego wyj-
$cia oddzielnie, trybem pracy: mono lub bistabilnym (patrz pkt 3 i 4 procedur programowania oraz tabela ponizej). Pozwala to realizowaé rézne
rozwiazania w zakresie zdalnego sterowania, np.:

e naci$niecie przycisku pilota zatacza wyjécie na okreslony czas. Kolejne nacisnigcie w czasie zalaczenia wyj$cia przedtuza czas zalaczenia (tryb A w tabeli 1);

e nacisnigcie przycisku pilota zalacza wyjscie na state. Kolejne nacisnigcie — wytacza (tryby B, D i F w tabeli ponizej);

e naci$niecie przycisku pilota zalgcza wyjscie na okreslony czas. Kolejne nacisnigcie, gdy wyjscie jest wiaczone — wylacza (tryb E);

e nacisnigcie przycisku pilota zalgcza wyjscie na state (tryb H), lub na okreslony czas (tryb G w tabeli ponizej). Kolejne naci$niecie wylacza to wyjscie. Ten
tryb r6zni si¢ od dwoch poprzednich tym, ze nie ma mozliwosci zataczenia dwoch wyjsé jednoczesnie. Jezeli zataczone jest wyjscie 1, a nacisniemy przycisk
od wyjscia 2, to nastapi wytaczenie wyjscia 1 i dopiero kolejne nacisnigcie przycisku zataczy wyjscie 2. Ten tryb uzywany jest do sterowania silnikami;

e jak poprzedni, ale sterowanie dwoma wyj$ciami odbywa si¢ jednym przyciskiem, czyli kolejne naci$nigcie przycisku na przemian: wlacza wyjscie 1, wylacza,
wlacza wyjscie 2, wylacza. Ten tryb rowniez uzywany jest do sterowania silnikami (tryb G i H);

e naci$niecie jednego przycisku pilota zatacza wyjscie. Kolejne naci$niecia tego samego przycisku nie zmieniajg stanu wyjscia. Dopiero naci$nigcie innego
przycisku pilota — wylacza wyjscia. Ten tryb przydatny jest w sytuacjach, gdy nie widzimy urzadzenia sterowanego, a chcemy mie¢ pewnos¢, ze urzadzenie
wlaczylismy albo wylaczylismy (tryb Bi D );

e naci$nigcie przycisku pilota zalgcza wyjscie na czas tak dtugi jak dlugo trwa naciskanie przycisku w pilocie. Wylaczenie nastgpuje po zwolnieniu przycisku.
Ten tryb czgsto stosowany jest w napedach Wyciagarek samochodowych (tryb C).

Tabela przedstawia wszystkie mozliwe tryby pracy wyjs¢.

Stan zworek Tryb monostabilny @ Tryb bistabilny ©
JP1 zwarta A. Po naci$nieciu przycisku pilota, wyjscie zalaczy sie na okre$lo- B. Kolejne naci$nigcia przycisku pilota na przemian wiaczaja i
JP2 zwarta ny czas. Kolejne nacisniecie przycisku w czasie, gdy wyjscie jest wylaczaja wyjscie, lub jeden przycisk tylko wiacza wyjscie, a
zalaczone, przedtuzy tylko czas zataczenia. drugi tylko wytacza @
JP1 zwarta C. Wyjscie jest zalaczone jak dtugo nacisniety jest przycisk pilota. D. Jak wyzej *
JP2 rozwarta Po zwolnieniu przycisku, wyjscie jest jeszcze zataczone przez czas
8 razy krotszy od zaprogramowanego )
JP1 rozwarta E. Kolejne nacisniecia przycisku pilota na przemian wiaczaja i F. Kolejne nacisnigcia przycisku pilota na przemian wiaczajg i
JP2 zwarta wylaczaja wyjscie, ale dodatkowo wyjscie wylaczy si¢ samo po wylaczaja wyjscie.
zaprogramowanym czasie.
JP1 rozwarta G. Jak wyzej, z tym, ze nie mozna wiaczyé dwoch wyjsé na raz — H. Jak wyzej, z tym, Ze nie mozna wlaczy¢ dwoch wyjs$¢ na raz —
JP2 rozwarta funkcja przydatna do sterowania silnikami © funkcja przydatna do sterowania silnikami ©

@ Monostabilny lub bistabilny tryb pracy danego wyjscia uzyskuje si¢ po wykonaniu odpowiednio: pkt. 3 lub 4 procedur programowania.

Opdznienie wylaczenia wyjécia po zwolnieniu przycisku zmniejsza ryzyko wystapienia niepozadanych przerw w zataczeniu wyjscia, spowodowanych przez
zaktocenia generowane np. przez silniki. Aby umozliwi¢ precyzyjne ustawienie tak krotkiego czasu, wprowadzono utatwienie — nalezy programowac czas 8-
krotnie dhuzszy od zadanego. Jesli chcemy uzyskaé czas opoznienia rowny np. 0,5 S nalezy zaprogramowac czas trochg dtuzszy niz 0,5 x 8 =4, czyli 4..5s.

W tych trybach mozna réwniez sterowa¢ oba wyjscia tylko jednym przyciskiem pilota, w cyklu: wiacz wyjscie 1 — wylacz — wlacz wyjscie 2 - wylacz. W tym
celu nalezy przypisac¢ przycisk pilota do jednego tylko wyjscia, a do drugiego nie.

Jezeli do danego wyjs$cia przypisali$my jeden przycisk pilota, to kolejne nacisnigcia tego przycisku na przemian wilaczaja i wylaczaja dane wyjscie. Jesli do
wyjscia przypiszemy dwa przyciski pilota (1 i 2 lub 3 i 4), wowczas przycisk nieparzysty (1 lub 3) zatacza wyjscie, a przycisk parzysty (2 lub 4) - wytacza.

& w tym trybie ilo$¢ pilotow jest ograniczona do 20.

Diody $wiecace LED

Odbiornik posiada dwie diody §wiecace LED. Gorna dioda $wieci na zielono gdy zataczone jest wyjscie 1, a na czerwono — gdy jest wylaczone.
Dolna dioda $wieci na zielono, gdy zataczone jest wyjscie 2, a nie $wieci - gdy wytaczone.

Odbiornik posiada wyjscie typu otwarty kolektor o obcigzalnosci 1A/60V (oznaczone litera ,,S”), ktore sygnalizuje chwile zataczenia i wylaczenia
kazdego wyjscia — podajac odpowiednio dwa lub jeden impuls zwarcia do masy w cyklu: 0,5/0,5s (impuls/przerwa). Sygnalizuje takze naci$nigcie
przycisku pilota, gdy to nacigniecie nie zalacza wyjécia, a jedynie przedtuza czas podtrzymania wyjscia (tryb A). Natomiast w trybach B i D), w
ktorych pierwszy przycisk pilota zatacza, a drugi wylacza wyjécie przekaznikowe, na wyjsciu ,,S” pojawiajg si¢ dwa impulsy przy kazdym naci-
$nigciu pierwszego przycisku pilota, a jeden impuls — przy kazdym naci$nigciu drugiego.

Pamie¢ pilotéw

Odbiornik moze wspotpracowaé¢ z maksymalnie 104 pilotami (za wyjatkiem trybéw C i D z tabeli powyzej, w ktorych pamigé jest ograniczona do
20). Wprowadzenie do pamigci 105-ego kasuje pierwszy, itd.
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Instalacja
Odbiornik nalezy instalowa¢ z uwzglednieniem ochrony przed wilgocia i innymi niekorzystnymi czynnikami atmosferycznymi. Przy instalacji

nalezy pamigta¢ o tym, ze na zasigg dzialania urzadzenia niekorzystnie wplywaja: elementy metalowe, urzadzenia elektryczne, urzadzenia radiona-
dawcze, a takze $ciany i stropy budynku. Przed kazda trwala instalacja odbiornika nalezy przeprowadzi¢ test zasiggu dziatania zestawu w miejscu
instalacji. Do oceny poziomu sygnatow radiowych zaleca si¢ stosowa¢ wskaznik EImes RFM.

PROCEDURY PROGRAMOWANIA

UWAGA! W ponizszym tekscie symbol PRGX nalezy zamieni¢ na 3. Programowanie trybu pracy monostabilnej i czasu zalaczenia

PRG1, gdy programujemy wyjscie 1, lub PRG2, gdy programujemy danego wyjscia.

wyjscie 2. Wolne miganie LED w odbiorniku na zielono potwierdza a) Przycisna¢ i przytrzymaé przycisk PRGX w odbiorniku: LED za-

prawidlowe wykonanie procedury. Szybkie miganie na czerwono ozna- $wieci si¢ na zielono, a po 2s zmieni kolor na czerwony — wowczas

cza blad — procedurg nalezy powtorzyc. przycisk zwolnic¢.

1. Wprowadzenie pilota do pamigci odbiornika oraz przypisanie b) Przycisna¢ na krétko ten sam przycisk PRGX — LED za$wieci si¢ na
wybranego przycisku pilota do dowolnego wyjscia odbiornika. zielono i nastapi zataczenie przekaznika. Po uptywie zadanego cza-
Uwaga. Jesli popetnilismy jaki$ btad, np. przypisaliSmy przyciskowi Su zataczenia ponownie przycisna¢ przycisk PRX — LED zmieni ko-
pilota niewlasciwe wyjscie, wowczas nalezy wykonaé pkt 2 proce- lor na na czerowny i nastapi wylaczenie przekaznika. Po 2s dioda
dur (kasowanie pojedynczego pilota). LED zacznie miga¢ na zielono potwierdzajac wykonanie procedury.

a) Przycisnaé na krotko przycisk PRGX w odbiorniku. Po zwolnieniu 4. Programowanie trybu pracy bistabilnej (wlacz/wylacz).
przycisku LED $wieci na zielono. a) Przycisna¢ i przytrzymaé przycisk PRGX w odbiorniku - LED

b) Przycisna¢ wybrany przycisk pilota. LED w odbiorniku zmieni za$wieci si¢ na zielono, a po 2s na czerowno — wowczas przycisk
kolor na czerwony. zwolni€.

€) Przycisna¢ drugi raz ten sam przycisk pilota. b) Przycisnaé trzykrotnie przycisk PRGX w odstepach krétszych niz 2

2. Kasowanie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika. (T¢ proce- sekundy. Nastapi zataczenie i wylaczenie wyjscia i potwierdzenie

dure wykonujemy, gdy chcemy usungé jakiego$ pilota lub gdy wykonania procedury miganiem diody LED na zielono.
chcemy skasowaé przypisania przyciskow pilota do wyjs$¢ odbiorni- 5. Kasowanie wszystkich pilotow z pamieci odbiornika.

ka, np. gdy w pkt. 1 przypisaliémy przyciskowi pilota nie to wyjscie, Przycisng¢ i przytrzymac rownoczesnie przyciski PRG1 i PRG2 na

ktore chcielismy. Uwaga: procedur¢ mozna wykonaé tylko wow- czas dtuzszy niz 8 s (do chwili az dioda LED zacznie migaé na zie-

czas, gdy posiadamy danego pilota). lono), a nastepnie przyciski zwolni¢. Pamie¢ pilotow zostanie wyka-
a) Przycisnaé i przytrzymaé rownoczesnie przyciski PRG1 i PRG2 w sowana, ale tryby pracy wyj$¢ (mono- lub bistabilne) pozostajg nie-

odbiorniku - LED za$wieci si¢ na zielono, a po 2s zmieni kolor na zmienione.

czerwony — wowczas przyciski zwolnic. Uwaga! Jesli rozpoczete procedury 1 lub 5 nie zakonczymy w ciggu
b) Nacisng¢ dowolny przycisk kasowanego pilota. 30 s nastapi samoczynne wyjscie z sygnalizacja bledu.

SPECYFIKACJA

pilot DWB100HT: moc radiowa: < 5mW, zasilanie: bateria 12V typu GP23A, RELAY 1 RELAY 2
pilot DW200HT: moc radiowa: < 10mW, zasilanie: bateria 9V typu 6F22, PEEH PEEE 2
odbiornik: og O
- system kodu zmiennego KEELOQ®. firmy Microchip, 1
- pamie¢ pilotow: 104 (do 20 w trybie pracy C i D), 1 O 1

- odbiornik radiowy superheterodynowy, czutos¢: -106 dBm,

- obciazalno$é wyjsé przekaznikowych: 1A, 120VAC/30VDC, @ @ @ @ @ @ @ @ @ @ @

- zasilanie: 11..17 VVDC,

- pobor pradu: 20 mA + 20 mA na kazdy zataczony przekaznik, — | S|NC1 NO1|TAMPER [NC2 NO2
- temperatura pracy: od -20 do + 55°C,
- tryby pracy wyjsé: ternal
monostabilny: czas zataczenia wyjscia: od 0,25s do 4 godzin, :) §;gf,r2|?2§gffairustyczny
bistabilny: W{QCZ — WqucZ, 12vDC / N\ BHELWHSss cupeHa

- wyjscie S (L1A/60V) typu "otwarty kolektor",
- wyj$cie antysabotazowe sygnalizacji otwarcia obudowy.
- wymiary zewnetrzne (w/s/d): 24/46/73 mm.

UWAGA! Wyijscie S nie moze by¢ bezposrednio
taczone do (+) zasilania (patrz schemat).

Sygnalizacja stabej baterii w pilocie objawia si¢ miganiem
diody LED (DWB100HT) lub zanikiem $wiecenia (DW200HT).

UWAGA! W pilotach DWB100HT zastosowano baterie alkaliczne typu 23A 12V, natomiast w pilotach DW200HT — baterie typu 6F22 9V. Wymiany baterii
dokonuje si¢ po odkreceniu obudowy. Przy wymianie nalezy zachowa¢ biegunowos¢ wskazana na obudowie lub ptytce drukowanej.

WAZNE! Zuzyte baterie zawieraja szkodliwe dla srodowiska substancje i nie wolno ich wyrzucaé¢ razem z innymi $mieciami lub odpadkami domo-
wymi. Nalezy je odda¢ do punktu zbioru lub sklepu w ktorym zakupiono urzadzenie. Sprzedawca ma obowigzek przyjecia zuzytych baterii.

Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wroctaw, ul. Avicenny 2, tel. 717845961, fax. 717845963
GWARANCJA

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesigcy od daty zakupu i zobowigzuje si¢ do bezplatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancyjnym wystapia
wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu czyste i na wlasny koszt, wraz z niniejsza gwarancja z potwierdzona data zakupu
i krotkim opisem uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach oraz wszelkich uszkodzen
powstatych w wyniku nieprawidlowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerobek i napraw. Elmes Elektronik nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne
straty i szkody bezpo$rednie lub posrednie mogace powsta¢ w wyniku nieprawidtowosci w dziataniu instalacji, systemow lub urzadzen, w ktorych zastosowano jego
produkty.

Data i miejsce zakupu (pieczeC SPrzedaWey)........ccvvevreririerinerenerieienenennns Typ urzadzenia:..........cocoevvrvrvennne
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