elmes® JEDNOKANALOWE ZDALNE STEROWANIA Z KODEM DYNAMICZNYM:
UMB100HShet, AN200HShet — odbiorniki z pilotami
UMB100HRhet — odbiornik
(PL)

Ponizsza instrukcja dotyczy nastepujacych typow urzadzen zdalnego sterowania:

Typ urzadzenia Zawarto$¢ zestawu Maks. zasigg w terenie otwartym
UMB100HShet odbiornik UMB100HRhet + 2 piloty UMB100HT 100 m
AN200HShet odbiornik UMB100HRhet + 1 pilot AN200HT 200 m

UMB100HRhet odbiornik UMB100HRhet bez pilotow -

W kazdym z powyzszych urzadzen zastosowano ten sam typ odbiornika. Posiada on nastgpujace cechy:

jedno wyjscie przekaznikowe separowane galwanicznie typu NC/NO,

wyjscie tranzystorowe typu OC (otwarty kolektor) do akustycznej sygnalizacji przetaczenia wyjécia przekaznikowego,
dwukolorowa dioda §wiecaca LED sygnalizujaca stan wyjscia przekaznikowego,

zasilanie pradem statym lub zmiennym w szerokim zakresie napig¢,

czule i selektywne radio superheterodynowe,

pojemno$¢ pamigci pilotow: 112,

system kodowania zmiennego KEELOQ®.

Tryby pracy odbiornika

Odbiornik moze pracowa¢ w kilku trybach pracy. Wyboru trybu dokonuje za pomoca zworek JP1 i JP2 z wykonaniem pkt 2 lub 3 procedur pro-
gramowania, patrz ponizsza tabela:

Tabela 1
Stan zworek Tryb monostabilny @ Tryb bistabilny @
JP2 zwarta A. Po nacis$nigciu przycisku pilota, wyjscie zataczy si¢ na okre- B. Kolejne naci$nigcia przycisku pilota na przemian wlaczaja i
pP1® $lony czas. Kolejne nacisnigcie przycisku w czasie, gdy wyjscie wylaczaja wyjscie.
jest zalaczone, przediuza czas zalaczenia.
JP2 rozwarta C. Wyjscie jest zataczone jak dtugo naci$nigty jest przycisk pilota niedostepny
JP1 zwarta i roztacza si¢ z po zwolnieniu przycisku pilota,
2z krétkim opéznieniem @
JP2 rozwarta D. Naci$nigcia przycisku nr 1 pilota zalacza wyjscie, a przycisku E. Nacisnigcia przycisku nr 1 pilota zatacza wyjscie, a przycisku
JP1 rozwarta nr 2 — wylacza. Jezeli przycisk 2 nie zostat uzyty wyjscie wylaczy nr 2 — wylacza.
si¢ samo po zaprogramowanym czasie

@ Monostabilny lub bistabilny tryb pracy danego wyjscia uzyskuje si¢ po wykonaniu odpowiednio: pkt. 2 lub 3 procedur programowania.

@ Opoznienie wyltaczenia wyjscia po zwolnieniu przycisku zmniejsza ryzyko wystapienia niepozadanych przerw w zataczeniu wyjscia, Spowo-
dowanych przez zaklocenia generowane np. przez silniki. Aby umozliwi¢ precyzyjne ustawienie tak krotkiego czasu, wprowadzono utatwienie:
nalezy programowac¢ czas 8-krotnie dtuzszy od zadanego. Jesli chcemy uzyska¢ czas opdznienia réwny np. 0,5s, nalezy zaprogramowac czas
trochg dluzszy niz 0,5 x 8 =4, czyli 4..5s.

W tym trybie ilo$¢ pilotow jest ograniczona ze 112 do 20.

® W trybach A i B zworka JP1 okresla dlugo§¢ trwania impulséw na wyjsciu S: zworka zwarta — impulsy 0,25s, rozwarta — impulsy 0,5 s. Prze-

dluzenie impulsow jest konieczne w przypadku niektérych typow sygnalizatoréw akustycznych, w ktorych zbyt krotkie impulsy w ogole nie

powoduja ich wzbudzenia, albo dwa krétkie impulsy ,,zlewaja” si¢ w jeden.

Wymaga to zastosowania pilotdow dwu- lub wigcej kanatowych.

System kodowania zmiennego KEELOQ®

W tym systemie kazde nacis$niecie przycisku pilota powoduje wygenerowanie i wystanie nowego kodu. Odbiornik §ledzi te zmiany i czeka tylko na
nowy kod. Na stary, czyli taki, ktory juz wezesniej otrzymat, nie zareaguje. Uniemozliwia to wykorzystanie przechwyconych kodoéw przez intruza.

@

Pamie¢¢ odbiornika

Poniewaz kazdy pilot ma inny kod, odbiornik musi "nauczy¢" si¢ i zapamigta¢ kod kazdego pilota indywidualnie. Stad ograniczenie pamigci pilo-
tow w odbiorniku. W przypadku odbiornika UMB100HRhet wynosi ono 112. Wprowadzenie do pamigci 113-tego spowoduje skasowanie pierw-
szego, itd. Eliminacja z systemu zgubionego lub skradzionego pilota wymaga wykasowania wszystkich pilotow z pamigci odbiornika, a nastgpnie
ponownego programowania do odbiornika pozostatych pilotow. Usunigcie pojedynczego pilota jest mozliwe, ale tylko wtedy, gdy dany pilot jest
W naszym posiadaniu.

Wyjscie przekaznikowe

Odbiornik wyposazony jest w wyjscie przekaznikowe typu NO/NC (na listwe zaciskowa Wyprowadzone sa 3 styki przekaznika: normalnie otwarte
i normalnie zamknigte — patrz schemat instalacji).

Wyjscie tranzystorowe

Odbiornik posiada wyjscie tranzystorowe typu otwarty kolektor (oznaczone litera S), do podtaczenia np.: zewngtrznej sygnalizacji akustycznej lub
optycznej. Na wyjsciu tym pojawiajg sie dwa impulsy przy zataczeniu przekaznika a jeden — przy wylaczeniu. Dwa impulsy pojawiaja si¢ takze
wtedy, gdy naci$niety przycisk pilota nie zatacza wyjscia, a jedynie przedtuza czas podtrzymania wyjscia (tryb A z tabeli 1). Natomiast w trybach
D i E, w ktorych pierwszy przycisk pilota zatacza, a drugi wytacza wyjscie, na wyjsciu ,,S” pojawiaja si¢ dwa impulsy przy kazdym naci$nigciu
pierwszego przycisku pilota, a jeden impuls — przy kazdym naci$nigciu drugiego.

Dioda $wiecaca LED.

Odbiornik posiada dwukolorows diod¢ $wiecaca LED. Sygnalizuje ona stan zataczenia wyjscia przekaznikowego (§wieci wowczas na zielono)
i wylaczenia wyjscia (§wieci na czerwono).

Instalacja

Odbiornik nalezy instalowa¢ mozliwie wysoko i wylacznie wewnatrz pomieszczen suchych. Przy instalacji nalezy pamigta¢ o tym, ze na zasieg
dziatania urzadzenia niekorzystnie wptywaja: elementy metalowe, urzadzenia elektryczne, urzadzenia radionadawcze, a takze $ciany i stropy bu-
dynku. Przed kazdg trwalg instalacja odbiornika nalezy przeprowadzi¢ test zasiggu dziatania zestawu w miejscu instalacji. Do oceny poziomu
sygnatéw radiowych zaleca si¢ stosowaé wskaznik RFM.
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PROCEDURY PROGRAMOWANIA

Wolne miganie LED w odbiorniku na zielono potwierdza prawidtowe wykonanie procedury. Szybkie miganie na czerwono oznacza btad — proce-
dure nalezy powtorzyc.
1. Wprowadzenie pilota do pamigci odbiornika (maksymalnie 112):
a) Przycisnaé na krotko (<2s) przycisk PRG1 w odbiorniku - LED zaswieci si¢ na zielono.
b) Przycisna¢ przycisk pilota - LED w odbiorniku zmieni kolor na czerwony.
€) Przycisna¢ drugi raz ten sam przycisk pilota.
2. Programowanie trybu pracy monostabilnej i czasu zalaczenia wyjscia:
a) Przycisnal i przytrzymaé przycisk PRG1 w odbiorniku: LED za$wieci si¢ na zielono, a po 2 s na czerwono — wtedy przycisk zwolni¢,
b) Przycisna¢ przycisk pilota. Nastapi zataczenie przekaznika. Po uplywie zadanego czasu zataczenia wyjscia ponownie przycisnaé przycisk
pilota - nastapi wylaczenie przekaznika.
Po uptywie 2s nastapi miganie diody LED kolorem zielonym potwierdzajace wykonanie procedury.
3. Programowanie trybu pracy bistabilnej wyjscia (wlacz/wylacz):
a) Przycisnal i przytrzymacé przycisk PRG1 w odbiorniku: LED za$wieci si¢ na zielono, a po 2 s na czerwono — wtedy przycisk zwolni¢,
b) Przycisnac trzykrotnie przycisk pilota w odstgpach krotszych niz 2 sekundy.
4. Usuwanie wszystkich pilotéw z pamieci odbiornika:
Przycisnac i przytrzymac przycisk PRG w odbiorniku: LED zaswieci si¢ na zielono, po 2 s zmieni kolor na czerwony, a po dalszych 6 s za-
cznie migaé na zielono — w tym momencie przycisk zwolni¢. Po wykasowaniu pilotéw tryb pracy wyjscia odbiornika pozostaje nie zmie-
niony. Wprowadzenie pilotow do pamieci wykona¢ wg pkt. 1 powyzej.
5. Usuniecie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika (t¢ procedure mozemy wykona¢ tylko pod warunkiem, ze dany pilot posiadamy):
a) Przycisnaé na krotko (<2s) przycisk PRG1 w odbiorniku - LED za$wieci si¢ na zielono.
b) Przycisna¢ przycisk pilota, ktory chcemy usunaé. LED w odbiorniku zmieni kolor na czerwony.
¢) Wykona¢ jedna z ponizszych czynnosci:
e nacisng¢ przycisk dowolnego innego pilota Elmes Elektronik,
o wylaczy¢ i po chwili wlaczy¢ zasilanie odbiornika,
e odczeka¢ okoto 30 s az odbiornik wyjdzie samoczynnie z procedury programowania,
Tym razem miganie na czerwono (sygnalizacja btgdu) potwierdza prawidtowe wykonanie procedury.
Uwaga! wykonanie procedur 2, 3 i 5 mozliwe jest tylko przy uzyciu pilota bedacego w pamieci programowanego odbiornika.
Uwaga! Jesli po rozpoczeciu procedury z pkt 1 lub 5 nie zdazymy jej zakonczy¢ w ciagu 30 s, nastapi samoczynne wyjscie z niej z sygnali-

zacja bledu.
SPECYFIKACJA ——-— SCHEMAT INSTALACYJNY — —— ——— . —
pilot UMB100HT: moc radiowa: < 5mW, zasilanie: bateria 12V typu GP23A,
pilot AN200HT: moc radiowa: < 10mW, zasilanie: bateria 9V typu 6F22, PK1
odbiornik: -
- system kodu zmiennego KEELOQ®. firmy Microchip Corp. USA, I“LB'I
- pamig¢ pilotow: 112, \

- odbiornik radiowy superheterodynowy, czuto$¢: -105 dBm,
- zasilanie: 10..35VDC, 12..27 VAC, 50mA,
- temperatura pracy: od -20 do + 40°C,

%)\%,%)\%|%] %\%,
+

- obcigzalnoéé wyjécia przekaznikowego: 1A, 120VAC/30VDC, - S [NC1 Not TAMPER
- tryby pracy wyjscia: NC
monostabilny: czas zataczenia wyjscia: od 0,25s do 4 godzin, | ry sygnalizator *
bistabilny: wlacz — wylacz, akustyczny
- wyjscie S (1A/60V) typu "otwarty kolektor", o *
- wyjécie antysabotazowe sygnalizacji otwarcia obudowy, typu NC (zwarte przy za- UDC,VAC
mknietej obudowie), stosowane w systemach alarmowych. NC-uyjscia zuarte (rozuarte po przelaczeniw
NO-wyjscia rozwarte (zuarte po przelaczeniu
UWAGA! Wyijscie S nie moze by¢ bezposrednio faczone
do (+) zasilania (patrz schemat).
(*) przy zasilaniu urzadzenia napieciem zmiennym (VAC)
wyj$cie S musi pozosta¢ niepodtaczone - nie wolno pod-
Producent: ELMES ELEKTRONIK, 54-611 Wroctaw, ul. Avicenny 2, facza¢ sygnalizatora

tel. 717845961, fax. 717845963

Informacja o stabej baterii w pilotach sygnalizowana jest zanikiem $wiecenia lub miganiem wbudowanej diody LED.

UWAGA! W pilotach z zestawu UMB100HShet zastosowano baterie alkaliczne typu GP 23A 12V, natomiast w pilotach z zestawu AN200HShet — baterie
cynkowo-weglowe typu 6F22 9V. Wymiany baterii dokonuje si¢ po odkreceniu obudowy. Przy wymianie nalezy koniecznie zachowa¢ biegunowo$¢ wska-
zang na obudowie lub ptytce drukowane;.

WAZNE! Zuiyte baterie zawieraja szkodliwe dla srodowiska substancje i nie wolno ich wyrzucaé¢ razem z innymi §mieciami lub odp adkami do-
mowymi. Nalezy je odda¢ do punktu zbioru lub sklepu w ktéorym zakupiono urzadzenie. Sprzedawca ma obowiazek przyjecia zuzytych baterii.

GWARANCJA

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesigcy od daty zakupu i zobowiazuje si¢ do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancyjnym wystapia
wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy dostarczy¢ do miejsca zakupu czyste i na wlasny koszt, wraz z niniejszg gwarancja z potwierdzong data zakupu
i krotkim opisem uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach oraz wszelkich uszkodzen
powstatych w wyniku nieprawidlowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerobek i napraw. Elmes Elektronik nie ponosi odpowiedzialnosci za ewentualne
straty i szkody bezposrednie lub posrednie mogace powsta¢ w wyniku nieprawidtowosci w dziataniu instalacji, systemow lub urzadzen, w ktorych zastosowano jego

produkty.

Data i miejsce zakupu (pieczgC SPrzedawcy).......cceveevereeeeerenereeees seniennens Typ urzadzenia:.........cooeevrvvecrnnnnn.
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